SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

,Wykonanie robét ogdlnobudowlanych w ramach konserwacji i napraw
biezacych w budynkach gminnych, wiasnosci zleconej oraz w lokalach gminnych

w budynkach Wspoélnot Mieszkaniowych,,

1. WSTEP

1.1 Okreslenie przedmiotu zaméwienia

1.1.1 Nazwa i lokalizacja przedsiziccia
Konserwacji w branzy ogélnobudowlanej, w zasobach mieszkaniowych zarzadzanych przez
PGM Zyrardow (gmina, adm. zlecona)

1.1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego

- Zamawigcy:
Przedsibiorstwo Gospodarki Mieszkaniow&jrardow Spétka z o.0.

- Wykonawca:
zostanie wytoniony

1.2 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszych specyfikacjiwymagania dotycice wykonania
i odbioru robét ogélnobudowlanych - konserwacyjnych

1.3 Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robot zgodnie z ustaw zamowieniach publicznych i realizacji oraz
rozliczaniu robot wymienionych w pkt.1.2 .

1.4 Zakres robot objetych specyfikacp techniczm
Roboty obgte niniejsa specyfikacy techniczr zostaty okrélone szczegétowo
w przedmiarach robot.

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaykonania robo6t oraz ich zgoditoz
przedmiarami robo6t i poleceniami Inspektora nadzo



1.5.1 Zabezpieczenie obszaru robot

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego @iwos¢ dojazdu do
posesji ) oraz do zabezpieczenia obszaru w akrgsiania roboét, ;a do ich
zakaczenia i odbioru.

W czasie wykonywania robot, w razie potszalyykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasoweadlzenia zabezpieczae takie jak:
zapory, ogrodzenia, pgrze, znaki ostrzegawcze, wszelkie idnadki do ochrony robot
wygody spoteczrii i innych. Wykonawca zapewni state warunki wideosci w dzien
i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest teadzowne ze wzgtu
bezpieczéstwa. Fakt przyapienia do rob6t powodagych utrudnienie, Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpogziem w sposob uzgodniony z inwestorem oraz
przez umieszczenie, tablic informacyjnych. Kostiezpieczé nalezry wkalkulowa w
cerg robot i nie podlega odbnej zaptacie.

1.5.2 Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotycze ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania robot

Wykonawca hdzie:
- podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniessio
przepisow i norm dotyazych ochronyrodowiska na obszarze i wokét obszaru
robot
- unika uszkodzé lub uckzliwosci dla osob lub wiasrigi spotecznej, a wynikage
ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢gasttvie jego sposobu
dziatania
- usuwa wszystkie materiaty pochoglze z rozbiorek.

1.5.3 Ochrona przeciwparowa
Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;j.
Materiaty tatwopalnecha sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsm osob trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammrarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przeersonel Wykonawcy.

1.5.4 Ochrona wiassoi publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroistniepcych instalacji i urgzdzen w obrebie
prowadzonych robot.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeh
instalacji i uradzen w czasie trwania robot.

1.5.5 Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerezrealizowanych robot i za wszelkie
materialty oraz urglzenia uywane do robot od daty rozpaecza realizacji do daty
odbioru kaicowego robét. Utrzymanie powinno dyprowadzone w taki sposob, aby
roboty byty w zadawalagym stanie przez caly czas, do momentu odbioficéawego.



1.5.6 Stosowanie gdo prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowiany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktéav jakikolwiek sposéb zvgzane z
robotami i kkdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie {y@w, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robét.

2. Materiaty

2.1 Stosowanie materiatow
Wykonawca do wykonania zadania powinien stogawateriaty ktore posiadaj

- certyfikat na znak bezpieadmtwa wskazujcy, ze zapewniono zgodséz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiaciwych przepisow i dokumentow technicznych

- deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéci z aprobat techniczm, dla ktérych nie
ustalono Polskiej Normy

- atesty swiadectwa badapozwalajce na stwierdzenie wdaiwego zastosowania

2.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowanemagtedo czasu, gdydola
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przedezagszczeniem, zachowaty swoj
jakas¢ i wiasciwos¢ do robot oraz byty dogbne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie obszaru
robot, w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzo

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonania robét. Spet, bedacy

wiasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot, ma bytrzymany w

dobrym stanie technicznym i gotoyep do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyazymi wzytkownika

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore
nie wptym niekorzystnie na jakgé wykonywanych rob6t i wkxiwosci przewaonych
materiatéw. Liczba i wydajnid srodkow transportu powinna gwarantaimaykonanie
robot w przewidzianym terminie. Wykonawca powiniéwniez dysponowé
sprawnymi rezerwowymgrodkami transportu unitiwiajacymi prowadzenie robot w
przypadku awarii podstawowyahodkow transportu.

Wykonawca usuwabedzie na bieaco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu robot.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétnie z przepisami Prawa
budowlanego i sztukbudowlan, oraz za jak& stosowanych materiatow i
wykonywanych robot.

Nastpstwa jakiegokolwiek ledu w robotach spowodowanego przez Wykorawc
zostamn poprawione przez Wykonawoa wiasny koszt. Polecenia Inspektogeab



6.1

6.2

7.

wykonywane nie pniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonawe, pod graba zatrzymania robot.

Kontrola jakosci robat.

Zasady kontroli jakeci
Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakasci robot i stosowanych

materialow.

Dokumenty prowadzonych robét:
Do w/w dokumentéw zaliczaesi
- zlecenie na wykonanie robot
-protokot odbioru robot,
-protokoty z narad i ustate (prot. konieczngxi)

Odbior robot

7.1 Odbidr robét zanikowych

7.2

8.

Odbior robot zanikowych polega na ocenigdla jakosci wykonanych robot, ktore w
dalszym etapie realizacji ulegmakryciu. Musi by dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendaania ogélnego
postpu robot. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru w oloéci Wykonawcy.

Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak nt w ciagu 3 dni od
daty zgtoszenia i powiadomienia o tym fakospektora Nadzoru

Odbiér kacowy
Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie wykonania robot wiedieniu do ich

jakasci, ilosci | wartcsci.
Odbior kacowy robdét nasipi w terminie ustalonym w przez Inspektora Nadzoru
Odbioru kaicowego robdét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecnii Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbiegeq roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, ocenie
wizualnej oraz zgodrgi wykonania roboét z przedmiarami

Podstawa ptatn&ci

Podstaw ptatnagci jest faktura w ramach umowy na roboty ogolnolwidoe,

konserwacji i napraw biacych.



